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A guesta és una assignatura de caracter obligatori que Simparteix en el primer quadrimestre del tercer
curs de latitulacio de Grau en Enginyeria Electronica Industrial. La carrega lectivatotal ésde 6 ECTS.
[Lacarregadetreball per I'alumne és de 150 hores a Ilarg del quadrimestre, de les quals 60 son
presencialsi 90 son de treball forad'aula.

A questa assignatura conforma de manera Unica la materia"Dinamicai Control". Es tracta d'una
assignatura multidisciplinar que had'aportar al'alumne unavisio global i practica dels sistemes

|L'assignatura proveiral'alumne dels coneixements teorics i practics necessaris per alaresolucio de
problemes en el camp de I'Enginyeria de Control, per al'andlisi i laimplementacio dels sistemes de
control realimentats que sdn necessaris en €l's equips electronicsi en el's processos de produccio
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|L'assi gnatura pretén capacitar I'alumne per al'analisi i € disseny dels sistemes de control. Sabordaran els
problemes de la modelitzacié dels processos i €l seu control realimentat. Es presentaran els metodes
grafics usats per arepresentar sistemes realimentats (diagrames de blocs o de flux), i els metodes per
analitzar |'estabilitat dels mateixos. Finalment es descriuran els metodes habituals de disseny de
compensadors PID analogics.

CONEIXEMENTS PREVIS

Relacié amb altres assignatures de la mateixa titulacio

No heu especificat les restriccions de matricula amb altres assignatures del pla d'estudis.

Altres tipus de requisits

Els coneixements previs recomanables per seguir el curs de l'assignatura son:

- Els que s'adquireixen en les assignatures de matematiques que s'imparteixen en primer curs
(especialment Matematiques | i Il). Dins d'aquests coneixements cal destacar els calculs amb variable
complexa i la transformada de Laplace.

- La teoria de circuits, les representacions de resposta en frequéncia i les funcions de transferéncia (que
es tracten en l'assignatura Teoria de Xarxes Eléctriques de primer curs).

- L'electronica analogica basica (que es tracta en l'assignatura Tecnologia Electronica de segon curs).

- Les equacions de Newton per a la dinamica de translacio i rotacié (que es tracten en l'assignatura
Fisica | de primer curs).

COMPETENCIES

1404 - Grau d'Enginyeria Electronica Industrial

- CG3 - Coneixement en matéries basiques i tecnologiques, que els capacite per a l'aprenentatge de
nous metodes i teories, i els dote de versatilitat per adaptar-se a noves situacions.

- CG4 - Capacitat de resoldre problemes amb iniciativa, presa de decisions, creativitat, raonament
critic i de comunicar i transmetre coneixements, habilitats i destreses en el camp de I'enginyeria
industrial (amb la tecnologia especifica d'electronica industrial)

- CG23 - Coneixements sobre els fonaments d'automatismes i els metodes de control

RESULTATS DE L'APRENENTATGE
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Després d'haver superat I'assignatura Dinamicai Control, I'alumne ha d'haver adquirit una serie de
destreses, d'entre les que es destaquen:

* Ser capag de modelitzar alguns dels processos fisics més frequents en laindustria (CG3).

* Coneixer i ser operatiu en €l maneig dels diagrames de blocsi de flux per representar el's sistemes
realimentats (CG3).

 Andlitzar si un sistema realimentat sera estable o no, i, en cas que no ho siga, saber determinar els seus
marges d'estabilitat (CG23).

 Conéixer els diferents tipus de compensacié que es poden utilitzar (CG23).

* Dissenyar i implementar el compensador d'un sistema de control acord a unes especificacions
transitories / frecuencials (CG4, CG23).

DESCRIPCIO DE CONTINGUTS

1. Introduccié al Control Realimentat

Exemples, definicions i terminologia.

. Dinamica de Sistemes

. Introduccié

. Sistemes lineals i no lineals

. Modelitzacié de sistemes. Exemples
. Técniques de linealitzacio

. Dinamica de sistemes de 1r ordre

. Dinamica de sistemes de 2n ordre

. Sistema reduit equivalent

No o, WWODNE DN

. Representaci6 dels Sistemes Realimentats

. Definicions

. Propietats del control realimentat

. Diagrames de blocs

. Diagrames de flux. Regla de Mason

A WDNEFEF O

. Analisi Estatic dels Sistemes Realimentats

. Error estacionari

. Errors unitaris de posicio, velocitat i acceleracio
. Error i tipus d'un sistema de control

. Error de eixida

A W DNPEFE B
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. Estabilitat dels Sistemes Realimentats

. Analisi d'estabilitat absoluta. Criteri de Routh-Hurwitz

. Analisi d'estabilitat relativa. Criteri de Nyquist.

. Marges de fase i de guany.

. Relacions entre caracteristiques freqliiencials i transitories

A WDNEFE O

. Disseny de Sistemes de control realimentat

. Introduccio

. Tipus de compensadors analogics

. Especificacions de disseny

. Disseny per métode asimptotic de resposta en freqiiéncia
. Disseny per métodes analitics de resposta en freqiiéncia
. Ajust PID per metodes experimentals

OOk, WNPEFE O

VOLUM DE TREBALL

ACTIVITAT Hores % Presencial
Classes de teoria 30,00 100
Practiques en laboratori 20,00 100
Practiques en aula 10,00 100
Elaboracio de treballs individuals 5,00 0
Estudi i treball autonom 40,00 0
Lectures de material complementari 5,00 0
Preparacio d'activitats d'avaluacié 10,00 0
Preparacio de classes de teoria 5,00 0
Preparacio de classes practiques i de problemes 25,00 0
TOTAL 150,00

METODOLOGIA DOCENT

CLASSES DE TEORIA.

L es classes de teoria Simpartiran de manera magistral. Després de laintroduccio d'un contingut nou,
sil-lustrarala seua aplicacié amb un problema-exemple (CG3, CG23). Després, el professor podra
proposar un problema relacionat per ala seuarealitzacio no presencial, que es resoldra en la segient
classe de problemes.
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CLASSES DE PROBLEMES.

Els alumnes que ho desitgin podran lliurar (per mail i abans de |a classe de problemes) la solucio al
problema proposat pel professor durant I'Ultima classe de teoria. Es recollira un nombre limitat de treballs.
D'entre elstreballs que tinguin solucio correcta, el professor podratriar un perque I'alumne I'expose
(CG4), i sinicii un debat entre alumne, professor i classe. El treball, la seua exposicio i la seua "defensa’
és puntuable i computa en la nota de teoria-problemes. Durant laresta de la classe de problemes €l
professor resoldra de manera magistral algun altre exercici.

CLASSES DE LABORATORI.

Simpartiran en els laboratoris del centre. Larealitzacié de les practiques requerira d'equips electronics
especificsi ordinadors. Els alumnes sorganitzaran en grups de 2 o 3 alumnes. Les practiques disposaran
d'un gui6 descriptiu de les mateixes. Al marge del guid, el professor formulara preguntes a cada grup. La
qualificaci6 d'aquestes respostes determinara la nota de I'avaluacié continua de les practiques. Al final del
quadrimestre, el professor suggeriralarealitzacié d'algun exercici puntuable per complementar la nota de
les practiques (CG4, CG23).

AVALUACIO

Per ala primera convocatoria, I'alumne podratriar entre dues modalitats d'avaluacié: avaluacio continua o
avaluacio per examen final. Ambdues es detallen a continuacio.

a) Modalitat de AVALUACIO CONTINUA:
- Avaluacio de la part de teoria-problemes:

Esreditzaran 2 parciasal llarg del quadrimestre (G3, G4, G5, G6, TE6). Si les notes en els parcials son
superiors a4 (sobre 10), es redlitzara la mitjana aritmeética d'aguestes, obtenint "nota parcials". L'alumne
podrarecuperar els parcials quinanotasigainferior a5 en I'examen final.

Es puntuaralareadlitzacio (G3, G4, G5, G6, G9, TE6) de problemes proposats pel professor, finsaun
maxim de 2,5 punts, obtenint la nota "nota_prob".

Laqualificacio de teoria-problemes es calcula com:
nota_teorpro = 0,75 * nota_parcials + nota_prob
- Avauacio de la part de laboratori:

Es redlitzara avaluacio continua de les practiques de laboratori (G4, G6, TE6). Si I'alumne obté una nota
superior a4 (sobre 10) en totes elles, es calcula la mitjana aritmética"nota_prac". En cas contrari haura
d'evaluarse tot el laboratori en lamodalitat d'examen final.
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Esredlitzara un examen de laboratori, que en cas d' aprovar-se es puntuara fins a un maxim de 3 punts en
"nota_exlab".

Laqualificacio de laboratori es calculara com:

nota lab = 0,7 * nota_prac + nota_exlab

b) Modalitat d'avaluacio per EXAMEN FINAL:

Es redlitzara un examen final de teoria-problemesi de laboratori (G3, G4, G5, G6, TE6) en la data fixada
pel centre, obtenint directament nota_teorpro i nota_lab d'aquest examen.

Independentment de la modalitat d'avaluacio escollida, sera necessari un minim de 5 tant en teoria-
problemes (nota_teorpro) com en laboratori (nota lab) per aprovar. En eixe cas, lanotafinal de
|'assignatura sobtindra de la segiient manera:

Nota= (2 * nota_teorpro + nota lab) / 3

En la segona convocatoria, I'alumne sempre sera avaluat per lamodalitat d'examen final.

En qualsevol cas, €l sistemad'avaluacio esregira per I'establit en el Reglament de Avaluacio i
Qualificacié de laUniversitat de Vaenciaper aGrausi Masters

(https://webges.uv.es/uv TaeWeb/M uestral nf ormaci onEdi ctoPubli coFrontA ction.do?acci
on=inicio&idEdictoSel eccionado=5639)

REFERENCIES

Basiques
- bl: Ingenieria de Control Moderna. Katsuhiko Ogata. Ed. Pearson. ISBN: 9788483226605. ISBN (e-

book): 9788483229552.
http://www.ingebook.com/ib/NPcd/IB_BooksVis?cod_primaria=1000187&codigo_libro=1259

- b2: Sistemas de Control Moderno. Richard C. Dorf. Ed. Pearson. ISBN: 9788420544014.

ADDENDA COVID-19
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Aquesta addenda només s'activara si la situacié sanitaria ho requereix i previ acord del Consell
de Govern

- Continguts:

Es mantenen els continguts inicialment recollits en la guia docent.

- Volum detreball i planificacié temporal dela docéencia:

Es mantenen les diferents activitats descrites en la Guia Docent amb la dedicaci6 prevista.

El material per al seguiment de les classes de teoria/practiques d'aula permet continuar amb la
planificacio temporal docent tant en dies com en horari, tant si |a docencia és presencia al'aulacom si no
ho és.

- Metodologia docent:

En les classes de teoriai de practiques d'aula es tendira ala maxima presencialitat possible, sempre
respectant les restriccions sanitaries que limiten |'aforament de les aules a 50% de |a seua ocupacié
habitual. En funcio de la capacitat de l'aulai del nombre d'estudiants matricul ats pot ser necessari
distribuir als estudiants en dos grups. De plantejar-se aquesta situacié, cada grup acudira ales sessions de
teoriai practiques d'aula amb presenciafisicaal'aula per torns rotatius, garantint-se aixi el compliment
dels criteris d'ocupacié d'espais. El sistema de rotacio es fixara una vegada coneguts les dades reals de
matricula, garantint-se, en qualsevol cas, que el percentatge de presencialitat de tots el's estudiants
matriculats en |'assignatura és el mateix. Per ales sessions de teoriai practiques d'aula no presencials es
tendiraaun model de docencia on-line preferentment sincron, sempre que ho permetala compatibilitat
amb laresta d'activitats programades. La docencia on-line es desenvolupara mitjangant videoconferencia
sincrona respectant I'horari, o, de no ser possible, asincrona

Respecte a les practiques de laboratori, |'assistencia a les sessions programades en I'horari sera total ment
presencial.

Una vegada es dispose de les dades reals de matriculai es conegala disponibilitat d'espais, la Comissio
Académicade laTitulacio aprovara el Model Docent dela Titulacié i la seua adaptacié a cada
assignatura, establint-se en aquest model les condicions concretes en les quals es desenvolupara la
doceéncia de |'assignatura.

Si es produeix un tancament de les instal -lacions per raons sanitaries que afecte totalment o parcialment
les classes de |'assignatura, aguestes seran substituides per sessions no presencials seguint els horaris
establits.

- Avaluacio:

Es manté el sistema d'avaluacio descrit en la Guia Docent de |'assignatura en la qual shan especificat les
diferents activitats avaluables aixi com la seua contribuci6 ala qualificacio final de |'assignatura.

Si es produeix un tancament de les instal -lacions per raons sanitaries que afecte el desenvolupament
d'alguna activitat avaluable presencial de I'assignatura, aquesta sera substituida per una prova de
naturalesa similar que es realitzara en modalitat virtual utilitzant |es eines informatiques llicenciades per
laUniversitat de Valencia. La contribuci6 de cada activitat avaluable ala qualificacio final de
|'assignatura romandrainvariable, segons el que sestableix en aguesta guia.
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- Bibliografia:

Es manté la bibliografia recomanada en la Guia Docent perque és accessible i es complementa amb
anotacions, digpositivesi problemes pujats a AulaVirtual com amaterial de |'assignatura.
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